Geschichte des Scannens
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Russell Kirsch: 1957 Foto seines Sohnes eingescannt

30,976 pixels, 176 x 176 array, Grolle 5 cm x 5 cm, 1 bit Auflosung

Quelle: https://en.wikipedia.org/wiki/Russell A. Kirsch zuletzt besucht 20.7.16 !



https://en.wikipedia.org/wiki/Russell_A._Kirsch

Geschichte des Scannens

Erster 3D Scanner

The first 3D scanning technology was created
in the 1960s



Scanner als spezieller Teil ,,bildgebender Verfahren”
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Klassifizierung der Verfahren zur 3D-Erfassung
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Klassifizierung der optisch aktiven Verfahren
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Kommunities

Service

3D Scanner
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Quelle: CS Stand: 21.0716 Status: Entwurf


http://www.faro.com/de-de
http://www.nikonmetrology.com/de_EU
http://aicon3d.de/start.html
http://www.creaform3d.com/de
http://solutionix.com/
http://www.3dsystems.com/
http://www.4thdimension.gr/product/egs-leios-2/
http://www.4thdimension.gr/product/egs-leios-2/
http://www.4thdimension.gr/product/egs-leios-2/
http://www.4thdimension.gr/product/egs-leios-2/
http://www.geomagic.com/de/
https://grabcad.com/
https://grabcad.com/
http://www.3d1.de/be_3done/asp/content.asp?WebID=RHINO&PageID=115&LangID=
http://www.turbocad.de/
https://www.tinkercad.com/
http://www.sketch3d.de/
http://www.alibre.info/?gclid=CMyLoIf6_M0CFe0y0wodTJ4GFA
https://ultimaker.com/
http://www.makerbot.com/
http://formlabs.com/de/
http://kuehlingkuehling.de/

Der Rapid Prototyping GesamtprozeR im FablLab
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3D Laser Scanner




3d Scanmoglichkeiten im FabLab

Kinect
Arbeitsbereich [1,2 m; 3,5 m] Zusammensetzung
Auflésung 1 mm Von Einzelfotos

Next Engine

Macro = 0.127 mm Genauigkeit, 7,62 x 12,7 cm ScanfeldgrofRe
Entfernung des Objektes 16,5 cm

Wide = 0.381 mm Genauigkeit 25,4 x 33,0 cmm Scanfeldgrofle
Entfernung des Objektes 43,18 cm



Beispiel: 3d Modell mit Kinect erstellt
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